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connected to the tibial implant. 
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femoral condyles and improves the stability of the prosthesis. 
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^ PROTHESE TOTALE DU GENOU. 

@ (-'invention concerne une rothese totale du genou ca- 
ractensee en ce qu'un implant temoral 1 et un Implant tibial 
2 peuvent effectuerTun par rapport a Tautre un mouvement 
angulaire de flexion-extension dans le plan sagittal et un pi- 
votement dans le plan frontal, tandis que I'extr6mit6 21 cTun 
doigt monobloc angulaire 20 est montee sur deux paliers 8 
rainures circulairement et inseres dans les cavites ovoTdes 
7 du bottler intercondylien 5 de I'implant femoral 1 alors que 
Tautre extr^mite du doigt 20 toume en appui dans un four- 
reau 30 du plateau 23 positionnS a rint6rieur de I'embase 22 
et de la queue 24 de Hmplant tibial 2. 

Le bloc intercondylien 5 t mortalse suivant son axe me- 
dian et sur une plage angulaire deTinie, permet le deface- 
ment du doigt monobloc angulaire 20 induisant la flexion- 
extention et la rotation des implants femoraux et tibiaux en- 
tre eux. 
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* Li pr^sefifS invention concerne le do^aine de la 
prothese articulaire du corps humain efc-plus 
particulieremfenC' c^liii de la prothese totale du genou. 

Differents types de protheses destinees a remplacer 
5 totalement 1' articulation du genou ont deja ete proposees. 
De telles protheses sont g^neralement concues de/ 
marii^e 1 ^ j^iiQttie' 4- Hift : iTOpl^ 1 d 1 ef f ec tuer par 

rapport a un implant, femoral une rotation suivant un axe 
horizontal , recreant Ue. mouvement de la f lekidrt^^tension, 
10 et une rotation suivant un axe vertical, recr€arit le 
mouvement pivotant du tibia. . 

Le mouvement deflexion-ext^ntion est genere par 
1 'assemblage .de pieces formant un mecanisme lege dans, un 
' boitier entre les condyles femoraux pro,t^etiques ( etjj jnis en 
15 rotation sur des rondelles plastiques inser6es dans les 
parois laterales dudit boiti^t-. . 

Selon les protheses du type ci-dessus le mouvement: 
pivotant du tibia s ' ef f ectue par 1 1 intermediaire d'un axe 
monte sur 1 • implant tibial ourattache au mecanisme mobile 
20 de l'implant femoral et pouvant tourner a I'interieur d'un 
fourreau plastique noye dans une douille metallique 
solidaire de 1 1 implant tibial ou du mecanisme mobile de 
1 'implant femoral. 

De telles protheses ne donnent pas entiere satisfation, 
25 car les mecartismes induisants les mouvements de flexion 
extention et de rotation des implants femoraux et tibiaux 
font intervenir un nombre important de pieces, variant de 
sept a dix pour la plupart. 

Le nombre eleve de ces pieces plastiques et metalliques 
30 impose une limitation des sections et des epaisseurs de 
matiere de certaines d'entre elles pouvant provoquer une 
usure prematuree et une rupture. 

Un element important soumis aux frottements, tel que le 
fourreau, est indemontable et sa deterioration entraine 
35 ^extraction de la prothese. 
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Le nombre elev£ de ces pieces entraine egaiement des 
j^.. resectioiis:psseuses>Tdu feoit^r ; i^cercbndyll^h d'en moyenne 

40. a .4.5 cm3. .;*«*.■ :->'■ •; '*>W:. 

ji- . • • ... $*;Vi'iripla.nt:a t ion de r certairiS^types* ces : protheses 
; v £ dem^n.dg: des : r.e3.ect^ions supptementaire3' S la - decbupe 
xl habituellemenc op6r6e pour pos it ionner ^ 1 'implant tibial. 
.-.->:.. Ces ^resectdons af faiblissent* le "capital osseux 
: neces sal-re* a da bbnnfe t enue ■ et: a\x f one t ibnriemeri t durabl e 
. d 'une prothese totale du geriou soumise -de -forces 
10 contraintes m§caniques. v* ~ 

La prothese selon 1' invention se propose de remedier a 
ces inconvenient s et d'apporter de noiiveaux avantages 
2?- techniques, en ce sens que le knecanisme respbnsable de la 
i$\ flexion extension et de la rotation de 1' implant tibial ne 
|5 cornporte que quatre pieces, chacune d'entre elles' b£nef iciant 
d\epaisseurs de matiere optimale leur cbnferant une 
durability accrue*. 

La resection du bo.itier intercondylien avoisine 22 cm3 . 
Ce volume reduit augmente la surface et la resistance 
20 des condyles femoraux et ameliore la- stabilite de la 
prothese. ." 

Les principales pieces soumises aux contraintes de 
compression et de frottement, telles que le plateau sur 
lequel frottent les condyles femoraux et la fburrure 

25 renfermant le doigt angulaire autour duquel l 1 implant tibial 
pivote sont une meme piece massive logee dans la semelle et 
.la queue de 1* implant tibial . ? 

La conception de la prothese rend le plateau demontable 
et permet aisement son remplacement . 

30 Pour cela et selon une premiere caracteristigue, une 

ext remit e d'un doigt. monobloc angulaire est montee sur deux 
paliers rainures circulairement , inseres dans deux cavites 
ovoides du boitier intercondylien de 1 ' implant femoral, 
alors que 1 ' autre extremite du doigt tourne en appui dans un 

35 fourreau du plateau positionne a 1' inter ieur de l'embase et 
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de la queue.de 1' 'implant tibials 

Le bloc intercondylien* mortaise suivant son axe 
median et sur une plage angulaire definie, peirmet le 
deplacement du doigt induisant la f lexion- extent ion et la 
5 rotation £es implants , fcemoraux -et tibiaux entre eux. 

Diverses autres caract6ristiques ressortent de la 
description faite ci-dessous en reference aux dessins annexes 
qui montrent a -"tit-re d'exemple non limitatif une forme de 
realisation die 1'objet de 1' invention. 
10 - La figure 1 est une vue dorsale d'une prothese 

conforme a 1' invent ion. 

- La figure 2 est line vue en coupe dans le plan 
sagittal, prise selon la ligne 2-2 de la Fig 1. 

- La figure .3 est une vue dans le plan sagittal du 
15 plateau et de 1' implant tibial conforme a ^'invention. 

- La figure 4 est une vue dans le plan sagittal d'un 
palier et du doigt angulaire de la prothese conforme a 

1' invention. 

Selon les figures 1 et 2, la prothese totale du genou 

20 conforme a 1' invention comprend un implant femoral 1 et 
un implant tibial 2 pouvant effectuer l'un par rapport a 
l'autre un mouvement angulaire de flexion extension dans 
le plan sagittal et un pivot ement dans le plan frontal. 
Pour cela, la piece femorale 1 pouvant etre en un 

25 materiau metallique approprie pour 1 'utilisation medicale 
est representee en partie avant par la trochlee 3 et en 
partie arriere par les condyles 4 reunis par le boitier 
intercondylien 5 delimite lateralement par les parois 6 
percees de deux cavites ovoides 7 recevant des paliers 8 

30 munis d'evidements circulaires 9. 

Le boitier intercondylien 5 possede, solidarise a sa 
face superieure 10, une queue 11 dont les axes medians, dans 
le plan dorsal et le plan saggital, forment avec la face 10 
deux angles de 85°, la queue 11 se terminant par un conge 12 

35 et un axe filete 13 sur lesquels peuvent venir se visser un 



bouchon ou. W ne h extignUorei de queue; *i • "■•■--.> s 

' ■*' - ■ ^ S f ^ ees laterale^ e, ; dufbbiti^r 5. la <paroi 

, r perxpherique 15 de la queue 11 et 1* face iiffitferne 16 de la 
* tr °chlee, 3, : desti&ees a< yenir au cbntacfc ^aces de 
i 5 ^secti© ;Rfi du femu^i,«et^e:,son canal ^edullair^peuvent efcre 
, munies de dispositifjn r^alis^^ecaniiw^nr^t -par 
. ; .P r ??, e ct^on, ameliorant . I'ancra^dan^lTbs: 

: La .part ie inf erieure du boitier 5 .posse^e un evidement 
IT.limite par, les: faces 18, et 19 qui tienneht le role de butee 
10 au mouvemement: d'un doigt -angulaire rnonpbloe 20 ' dont le 
u tenon, 21 est libre en notation et deplacen,ent dans les 
K * ..^W* 1 clrculaires -9 des deux pal ie'rs-ideiit agues 8 loges 
,• j dans les cavites ovoides.7 des parol s lateralis 6 du boitier 
£ * ln t ercondy 1 i en 5 de 1 ■ implant femora 11. 

, 45 Les butees 18 et 19 autorisent uri debasement angulaire 

de f lexion-extention proche de 120°. 

L • implant tibial 2 pouvant etre eh un materiau 
metallique approprie pour 1 • utilisation medicale, est muni 
d'une embase 22 destinee a recevoir le plateau 23 et d'une 
20 queue 24 se terminant par le conge 12 et l'axe filete 13 
sur lesquels peuvent venir se visser un bouchon ou une 
extent ion de queue. 

La rigidit6.de la liaison entre 1 'embase 22 et la queue 
24 est assures par trois nervures 25 servant, egalement 
25 d'aillettes anti-rotation de l'implant tibial 2 dans le 
canal medullaire du tibia ou il est implante. 

La face inferieure 26 de 1 'embase 22, la paroi 
peripherique 27 de la queue .24 et les nervures 25 peuvent 
etre munies de dispositifs, realises mecaniquement et par 
30 projection, ameliorant l'ancrage dans l'os. 

Selon la figure 3. la prothese totale du.genou 
conforme a 1 'invention comprend un plateau 23. pouvant etre 
en un materiau favorisant le glissement tel que le 
polyethylene haute densite, entaille d'un epaulement 28, 
35 d'un trou lame 29 et d'un fourreau 30 destine a contenir la 
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rotation et le deplacement dti doigt 20 . 

Le : f.O/urreau .30 et le: plateau 23- ne forment gu'une seule 
et meme piece. - ' ■• : 

L'embase 22 de l.'implant tibial 2 est muni d'un 
5 evidement 31 et d'un trou tafaude 32, tandis que la queiie 
24 est percee dvune- cavite 33. 

L* assemblage du plateau 23 et de I'impldnt tibial 2 
est obtenu par emboitement sans jeu de l'epaulement 28 dans 
l'evidement 31 tandis que le fourreau 30 se loge dans 
10 la cavite 33 de la queue 24 de 1 1 implant tibial 2. 

Le maintien en position des pieces 23 et 2 est obtenu 
par le montage de la vis 34 a travers le trou lame 29 et 
blocage dans le trou taraude 32. 

Selon la figure 4, la prothese totale du genou conforme 
15 a 1* invention comprend un doigt angulaire monobloc 20 form6 
de l'arbre 35 surmonte perpendiculairement et en tout point 
symetrique par le tenon 21, de I'arbre 36 et en sa partie 
centrale du collet 37 pourvu d f un cong£ de renfort 38 
et d'un conge d f appui 39. 
20 L'axe median AA ' de l'arbre 35 du doigt angulaire monobloc 20 
forme avec l'axe median BB 1 de I'arbre 36 un anqle Z. 

Les deux paliers 8, identiques. de part leur forme, 
sont munis d'evidements circulaires 8 non debouchants 
destines a recevoir et a contenir avec un leger jeu la 
25 rotation et le deplacement du tenon 21. 

En position de f onctionnement de la prothese conforme 
a l^nvention, dans le plan frontal l'axe median de 
I'arbre 36 du doigt angulaire monobloc 20 est confondu avec 
l'axe median CC ' de la prothese totale. 
30 Dans le plan saggital l'axe median BB' de I'arbre 36 

du doigt angulaire monobloc 20 est confondu avec l'axe DD/ 
de la prothese totale, tandis que la face 40 des condyles 
femoraux 4 vient au contact de la face 41 du plateau 23, 
I'arbre 36 du doigt angulaire monobloc 20 est insere, 
35 libre en rotation et deplacement dans le fourreau 30 



du plateau ,23 solidarise mecaniquement a 1' implant tibial 2, 
jusgu'.au r Qont a ct ,de.la ^roi .42 du coljk 37 avec la face 
d'appui 43 du plateau 23. i .. 

2 L'iraplant,fgmpral,l tourne aloirs aiitour de : 

, , ; 5 1'extremi.te 21. du doigt angulaire mphobloc 20 et 1' implant 
tibial 2 pivote autour de 1 'autre extremite 36 du doigt 
angulaire monobloc 20.. 

\ ; Les ^vantages de la . present e invention ressortent bien 

I a la description. 

j 10 Sont a. souligner: 

i ,: . 7 - Une conception du mecanisme de.la prothese totale ne 

1 faisant intervener :que tres- peu de pieces, toutes massives, 
j r diminuent d'autant son cout de fabrication, et redonnant 

< * k 1 ' articulation prothesee ses mouvements naturels. 
v . £5 - Des resections femorales et tibiales limitees du fait 

du volume reduit du boitier intercondylien et du 
positionnement du doigt servant de pivot dans la queue 
del' implant tibial. 

- L 'augmentation de la stabilite de la prothese et une 
20 meilleure repartition des contraintes qu'elle subie, par 

l'elargissement des surfaces condyliennes et par 
l'alignement du pivot dans 1 • axe median de la prothese. 

- La posibilite de changer simplement et rapidement le 
plateau et la fourrure du doigt, pieces principals de 

25 glissement, realisees en une seule piece. 

- Le choix donne aux praticiens de visser des 
extentions de queues sur 1 "implant femoral et tibial. 
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. REVENDICATIONS 
-1 Prothese, tataie/du genou, 'du type comprenant un implant 
femoral et un implant tibial pouvant effect u^r l'un par 
rapport a 1 ' autre.: : ua. mouVemeht ahgulairei de flexion-extension 
5 dans le. plan r . sagittal ; et On -.pivot ement dahS ie plan frontal 
caracterisee en ce que 1 •implant femoral (1) tourne autour de 
1'extremite (21). du doigt arigulaire mbnoblbc (20) et en ce 
que 1 'implant tibial (2) pivote autour de 1' autre extremite' 
(36) du doigt angulaire monobloc (20). 

10 

-2 Prothese selon la revendicat ion 1, caracterisee en ce 
que le tenon (21) du doigt angulaire monobloc (20) est libre 
en rotation et deplacement dans les evidements circulaires 
non debouchants (9) des deux paliers identiques (8) loges 
15 dans les. cavites ovoides (7) des parois laterales (6) du 
boitier intercondylien (5) de l* implant femoral (1) et en 
ce que l'arbre (36) du doigt angulaire monobloc (20) est 
libre en rotation et deplacement dans le fourreau (30)t; d\l 
plateau (23) solidarise mecaniquement a 1 9 implant tibial. (2) . 

20 

-3 Prothese selon la reyendication 2, caracterisee en ce 
que, eri position de fonctionnement, dans le plan frontal 1' axe 
median de l'arbre (36) du doigt angulaire monobloc (20) 
est confondu avec l'axe median CC de la prothese totale, 
25 et en ce que dans le plan saggital l'axe median BB • de 

l'arbre (36) du doigt angulaire monobloc (20) est confondu 
avec l'axe DD' de la prothese totale. 

-4 Prothese selon la revendicat ion 2, caracterisee en ce 
30 que l'axe median AA- de l'arbre (35) du doigt angulaire 

monobloc (20) forme avec l'axe median BB* de l'arbre (3 6) un 
anqle Z et en ce que l'arbre (35) est surmonte 
perpendiculairement et en tout point symetrique par le 
tenon (21) . 

35 .^-5 Prothese selon la revendication 2, caracterisee en ce 
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que le fourreau (30, ec le plateau (23, ne forme qu'une seul 
et m§me lP iece ef en ce que le fourreaU >(i0) s% loge dans : 
la cavite (33, de la queue (24, de l'implant tibial (2). 

-6 Prothese selon la revendication 1, caracterisee en ce 
l'implant femoral (1, et l'implant ti&al (2) sont munis de 
queues (11, et (24, se terminant par <|es conges (12) et 
les axe's filetes (13, sur lesquels peiivent venir se visser 
un bouchon ou une extention de queue. 
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